
การอ่านค่าพกิัดบนแผนที่ 1:50,000   

และการใช้งานเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทยีม 

Hand held GPS  

 
นายมณฑล สุริยาประสทิธ์ิ 

ผู้อ านวยการกลุ่มวจิัยและพฒันาเทคโนโลยีการส ารวจและท าแผนที่ 
ส านักเทคโนโลยีการส ารวจและท าแผนที่ 



การอา่นคา่พิกดับนแผนท่ี 1:50,000 
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ทิศทางในแนวราบ : คือค่า E 
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ทิศทางในแนวราบ : คือค่า E 

ก่อนท าการหาค่าพิกดั ณ.ต  าแหน่งใดๆ  ตอ้งท าการแบ่งแตล่ะ

จตัรุสัออกเป็น 10 ช่อง เทา่ๆกนั ทั้งในแนวดิ่งและแนวราบ 



การอา่นคา่พิกดับนแผนท่ี 1:50,000 
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ทิศทางในแนวราบ : คือค่า E 

ตวัอยา่ง : ตอ้งการหาค่าพิกดัท่ีจุดในรปู 



การอา่นคา่พิกดับนแผนท่ี 1:50,000 
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ทิศทางในแนวราบ : คือค่า E 

ดงันั้น N = 41  800 

ต าแหน่งพิกดัที่ตอ้งการทราบในแนวดิ่ง  (  

อยูร่ะหว่าง กบั  

ดงันั้น E = 64  600 

นบัช่องที่แบ่งในจตัรุสัไวแ้ลว้ 

จากซา้ย ไปขวาได ้6 ช่อง 

ต าแหน่งพิกดัที่ตอ้งการทราบในแนวราบ  ( E ) 
อยูร่ะหว่าง 64 กบั 65 

นบัช่องที่แบ่งในจตัรุสัไวแ้ลว้                           

จากล่าง ข้ึนบน ได ้  ช่อง 



การอา่นคา่พิกดับนแผนท่ี 1:50,000 
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ทิศทางในแนวราบ : คือค่า E 

ดงันั้น พกิดักริดในแนวราบ คอื  

 E = 6 64 600 

ค่าพิกดักริดบนแผนที่แตล่ะแผ่นจะมี

หมายเลขก ากบั ในท่ีน้ี แนวราบ คือ 6 



การอา่นคา่พิกดับนแผนท่ี 1:50,000 
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ทิศทางในแนวราบ : คือค่า E 

ค่าพิกดักริดบนแผนที่แตล่ะแผ่นจะมี

หมายเลขก ากบั ในท่ีน้ี แนวดิ่ง คือ 15 

ดงันั้น พกิดักริดในแนวดิง่ คอื  

 N = 15  41  800 



การอา่นคา่พิกดับนแผนท่ี 1:50,000 
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ทิศทางในแนวราบ : คือค่า E 

ดงันั้น ค่าพิกดัของจุดน้ี คือ 

E = 664,600  N = 1,541,800                                



ตัวอย่าง 

ประมาณค่าพกิัดสถานที่ต่อไปนี ้

โรงพยาบาลเมโย 

มหาวทิยาลัยเกษตรศาสตร์ 



ตัวอย่าง 



รพ. เมโย 

ดงันั้น พกิดั รพ. เมโย  คอื  

 E =  6  70  200 

 N = 15  30  100 



มหาวทิยาลัยเกษตรศาสตร์ 

ดงันั้น พกิดั มหาวทิยาลยัเกษตรศาสตร์ คอื 

 E =  6  69  500 

 N = 15  31  500 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 

• EX 1 ตรวจสอบความถูกต้องของ GPS 

• EX 2  ค าส่ังน าทางไปยัง Waypoint 

• EX 3 ค าส่ัง การค านวณพืน้ที่ 

• EX 4 ค าส่ัง Project Waypoint 

 

 

 

 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 

• Set การแสดงค่าพกิัดเป็น UTM 

   ตัง้ค่า --> รูปแบบต าแหน่ง 
            --> User Grid 

            --> UTM 

 

 

 

 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 

• Set การแสดงค่าพกิัดเป็น UTM 

    

 

 

 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 

• EX 1 ตรวจสอบความถูกต้องของ GPS 

  ไปยงัหมดุหลกัฐานแผนที่ บริเวณหน้าเสาธง 

  เก็บค่าพิกดัที่หมดุหลกัฐานแผนที่ ตัง้ช่ือ EX1 

  ตรวจสอบค่าท่ีเก็บมากบัค่าของหมดุหลกัฐานแผนที่ 
      

 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 

• EX 2  ค าส่ังน าทางไปยัง Waypoint 

  อ่านค่าพิกดั จดุ EX2-01 , EX2-02 และ EX2-03    

     ที่ก าหนดให้จากแผนที่ 1:50,000 

  ตัง้คา่ Waypoint  ตามพิกดัที่อ่านได้ 

  ตัง้ค่า เสียงเตอืนจุดใกล้เคียง ในระยะ 3 เมตร   

  ใช้ค าสัง่น าทางไปยงั Waypoint ที่ก าหนดไว้ 
 

 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 

EX2_01 

EX2_02 

EX2_03 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 

• EX 3 ค าส่ัง การค านวณพืน้ที่ 
  ค านวณเนือ้ท่ีตามที่ก าหนดให้ในภาพถ่ายออร์โธสี 

  ค าสัง่ การค านวณพืน้ที่ 

  กด เร่ิมต้น เดินไปรอบบริเวณที่ก าหนด  เม่ือกลบั  

  มาถึงจดุเร่ิมต้น กดค านวณ เลือกหน่วย ตารางเมตร 

  เก็บ Track ตัง้ช่ือ  EX3 

 

 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 



การฝึกปฏบิัตภิาคสนาม 

• EX 4 ค าส่ัง Project Waypoint 

  ไม่สามารถเข้าถึงจดุที่ต้องการเก็บค่าพิกดัได้ 

   ค าสัง่ Sight'N GO 

  หนัเคร่ืองรับสญัญาณไปยงัทิศทางที่ต้องการจะ           

     เก็บค่าพิกดั แล้ว ลอ็คทิศทาง -- > Project  Waypoint 

  ประมาณระยะทางจากจดุที่ยืนอยูไ่ปยงัเป้าหมาย 

  เก็บค่าพิกดั ตัง้ช่ือ  EX4 

 

 


